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带触摸屏的机器人装置 普洛菲斯
制显示器

数生産数

異常内容表示

ク レ 良
ク レ 良

ワークトレー
供給

ロボット
状況確認

ワークトレー
排出

リセット

17

21

8

8

THL400 THL600 THL1000

这是东芝机械和普洛菲斯共同研发的系统。通过触摸屏显示器克确

认机器人的状态。

上述机器人界面可从普洛菲斯的

网页上免费下载。不需要花费时间制作界面，机器人购买后即可

使用。

部分普洛菲斯的触摸屏产品与本机器人不对应，

详细请向本公司咨询。

有关普洛菲斯的触摸屏产品，请向该公司咨询。


